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5.4. APLICAREA MODELULUI NUMERIC LA CALEA CU
JOANTE. ANALIZA LA VARIATII DE TEMPERATURA A UNUI
SCHIMBATOR SIMPLU CU JOANTE

5.5. COMPORTAREA SCHIMBATORULUI DE CALE SIMPLU
INCORPORAT IN CALEA FARA JOANTE, LA INCARCAREA CU
VARIATIE DE TEMPERATURA

5.5.1. Analiza schimbatorului simplu S60 — 300 — 1:9, cu
prindere K gi traverse de lemn la care deplasarea limita elastica in

prisma caii este egald cu 5 mm

5.5.2. Analiza schimbatorului simplu S60 — 300 — 1:9, cu
prindere K si traverse de lemn la care deplasarea limita elastica in

prisma caii este egald cu 2 mm

5.5.3. Analiza schimbatorului simplu S60 — 300 — 1:9, cu
prindere elastica si traverse de beton la care deplasarea limita

elastica in prisma caii este egald cu 2 mm

5.5.4. Analiza schimbatorului simplu, cu luarea in considerare a
fenomenului de inghef-dezghet a prismei caii.

9.5.5. Studiul schimbatorului simplu cu toate joantele eliminate,
situat pe zona de respiratie a cdii fara joante

9.5.6. Influenta variatiei temperaturii asupra starii de deformatie
a schimbatorului simplu

6. ANALIZA UNEI DIAGONALE COMPUSE DIN DOUA
SCHIMBATOARE SIMPLE S60 — 300 - 1:9

7. ANALIZA UNEI ‘_GRUPI\-'\RI DE APARATE DE CALE
FORMATA DIN DOUA DIAGONALE

8. INFLUENTA |INTERVENTILOR IN CALE SI A
DEFECTELOR ASUPRA COMPORTARII SCHIMBATORULUI
SIMPLU LA VARIATII DE TEMPERATURA

8.1. INTRODUCERE

8.2. RUPEREA DISPOZITIVULUI DE CONLUCRARE DINTRE
AC SI CONTRAAC

8.3. RUPEREA CONTRAACULUI LA TEMPERATURI
SCAZUTE

8.4. EXISTENTA A TREI TRAVERSE CONSECUTIVE CU
PRINDERILE DESFACUTE

8.5. REZISTENTELE PRISMEI CAll REDUSE LA 75% DIN
VALOAREA AVUTA IN VEDERE INITIAL

8.6. PREZENTA UNOR DEFECTE INITIALE DE DIRECTIE
PE ZONA SCHIMBATORULUI SIMPLU

8.7. CONDITIA DE REZISTENTA

9. CALCULUL SIMPLIFICAT AL NUMARULUI DE

ELEMENTE DE CONLUCRARE DINTRE AC SI CONTRAAC
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3.4.1. Conditii ce trebuie indeplinite pentru incorporarea

schimbatoarelor simple in calea fara joante 52

3.4.2. Incorporarea unui schimbator simplu izolat 53

3.4.3. Concluzii 56

4. PARAMETRII CARE INFLUENTEAZA COMPORTAREA
CAll FARA JOANTE. MASURATORI $I INTERPRETAREA

REZULTATELOR « 57
4.1. MPORTANTA PRISMEI CAll 57
4.2. PARAMETRII DE REZISTENTA Al CAll 60

4.2 1. Rezistenta laterala 60
4.2.2. Rezistenta longitudinala 70
4.2.3. Rezistenta la rotire 73
4.3. MASURAREA PARAMETRILOR CAIl 75
4.3.1. Masurarea rezistentei laterale 75
4.3.2. M3surarea rezistentei longitudinale 78
4.3.3. Masurarea rezistentei la rotire 78
4.3.4. Evaluarea eforturilor longitudinale din sine 78
4.3.5. Concluzii ale testelor referitoare la parametrii caii 80

5. ANALIZA SCHIMBATOARELOR SIMPLE LA

iNCARCAREA CU VARIATIE DE TEMPERATURA 90
5.1. MODELAREA ANALITICA S| NUMERICA A CAll 90
5.1.1. Componentele caii de rulare 90

5.1.2. Componente pentru structuri specifice ale caii de rulare 93

5.1.3. Tehnici de modelare ale caii 94

5.2. MODELAREA SCHIMBATORULUI DE CALE iN
VEDEREA ANALIZEI LA INCARCAREA CU VARIATIE DE

TEMPERATURA 96
5.2.1. Schema statica 96
5.2.2. Definirea sectiunilor i a materialelor 103
5.2.3. Calculul neliniar al structurii 105
5.2.4. Modelarea ciclului complet de temperatura 110
5.2.5. Modelarea legaturii dintre gina si traversa cu un
ansamblu alcatuit din trei bare 115

5.3. VALIDAREA MODELULUI NUMERIC. COMPARATIE
iINTRE METODA ANALITICA S| METODA NUMERICA iN
CALCULUL ELASTO - PLASTIC PENTRU O SINA CU “N”

TRAVERSE 117
5.3.1. Ipoteze de calcul 117
5.3.2. Calculul in ipoteza A1. Programul “teta”. 117
5.3.3. Calculul in ipoteza A2 124
5.3.4. Calculul prin metoda elementelor finite 124

5.3.5. Compararea rezultatelor obtinute prin [TeTe65] si
programul “Teta” respectiv prin metoda elementelor finite 125
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1. INTRODUCERE

2. REALIZAREA CAILOR FERATE PENTRU VITEZE MARI
2.1. PROIECTAREA LINIILOR DE MARE VITEZA
2.1.1. Introducere
2.1.2. Distanta ntre axele liniilor
2.1.3. Tunele
2.1.4. Zona de siguranta
2.1.5. Poduri
2.1.6. Mediu
2.1.7. Sina
2.1.8. Traversele
2.1.9. Rigiditatea caii
2.1.10. Tipul caii
2.1.11. Prisma céii
2.1.12. Conditii meteorologice
2.2. CERCETARI $I MASURATORI EFECTUATE IN SCOPUL
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